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KARTA OPISU PRZEDMIOTU

'Wydzial Automatyki i robotyki
Kierunek Automatyka i Robotyka
Specjalnosé \Roboty mobilne

\Sterowanie procesami technologicznymi

Technologie informacyjne w automatyce
Semestr VI Rok akademicki 2026/2027
Stopien studiow 1
Nazwa przedmiotu Projekt zespolowy
Kod przedmiotu ProjZesp

t.aczna liczba godzin

18 |[Tryb |staejomarny  |niestacjonarny

Profil ksztalcenia

OgélnoakadentiekiA) [Praktyczny (P)

Forma zajec laboratorium

Jezyk przedmiotu polski

Liczba punktéw ECTS 3
Prowadzacy zajecia

Forma prowadzonych zajeé laboratorium

Wymiar zajeé 18

Stopien naukowy, imie, nazwisko

Wymagania wstepne

Wiedza 1 umiejetnosci z zakresu prowadzonych zajeé
odczas studiow I stopnia.

Zalozenia i cele przedmiotu

Celem przedmiotu jest zespolowa realizacja projektu z
automatyki 1 robotyki z zakresu specjalnosci. Studenci w
zespotach musza opracowaé specyfikacje tworzonego
projektu  na podstawie dyskusji i konsultacji z
rowadzacym.

Metody dydaktyczne Zajecia w formie laboratorium specjalistycznego.
Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji) efektow dla efektéw uczenia
kierunku sie wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
01. Student ma wiedz¢ w zakresie swojej specjalnosci
i potrafi ja wykorzysta¢ do rozwigzania zadan K w23 P6S WG
WIEDZA wynikajacych z projektu. K w24 — .
. . . L . P6S WG_INZ
—absolwent znai |02. Definiuje problemy zwigzane z realizacja projektu K W25 P6S WK
rozumie: 1 wyjasnia sposoby ich rozwigzania. K W26 P6S WK IN7
03. Wyjasnia zagadnienia potrzebne do realizacji K W27 - =
projektu.
UMIEJETNOSCI |01. zaprojektowa¢ i praktycznie wykonaé proste K U01 P6S UW
— absolwent rozwigzania o charakterze projektowym K U002 P6S UU
potrafi: dedykowane zagadnieniom automatyki i robotyki. K U003 P6S UO
02. przygotowaé informacje i literature¢ niezbedna do K U04 P6S UK
realizacji projektu.
03. wybra¢ odpowiednie narzgdzia i sSrodowisko
programistyczne do realizacji projektu.
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04. Ma doswiadczenie zwigzane z rozwigzywaniem
praktycznych zadan inzynierskich zdobyta
podczas pracy w srodowisku zajmujacym si¢
dzialalnoS$cig inzynierska.

KOMPETENCIJE |01. doksztalcania si¢ i pogiebiania wiedzy E—Egé
SPOLECZNE 02. efektywnej pracy zespotowe;j K KO3
— absolwent jest | 03. odniesienia automatyki i robotyki do kontekstu K K04
gotow do spotecznego K K06

P6S_KK
P6S_KO

Tres$ci programowe

Lp. Tematyka zajec

Liczba godzin

Forma zaj¢c¢ - laboratorium

Omowienie sposobdw realizacji projektow z automatyki i robotyki (od pomystu do

1 implementacji). Podzial na grupy 3 - 4 osobowe. 2
Wybdr tematéow projektowych. Omowienie zatozen dla kazdego tematu. Realizacja

2 projektu. 2

3 Dyskusja dotyczaca realizacji projektow przez kazda z grup. Realizacja projektu. 12

4 Prezentacja i ocena projektow. )

Forma i warunki zaliczenia
przedmiotu

Udzial w zajeciach. Wykonanie projektu.

Metody weryfikacji efektéw
uczenia sie

Nr efektu uczenia si¢
z sylabusa

projekt 'WO01-WO03, U01-U04, KO1-
K03
Literatura podstawowa Specyficzna dla danego projektu (dotyczaca tak same;j
dziedziny projektu, jak i stosowanych narzedzi)
Literatura uzupekiajaca Specyficzna dla danego projektu (dotyczaca tak samej
dziedziny projektu, jak i stosowanych narzgdzi)
Naklad pracy studenta
Liczba godzin
Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajec 14
Studiowanie literatury 14
Udzial w konsultacjach -
Przygotowanie projektu / eseju / prezentacii itp. 30
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 14
Inne -
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 90
Liczba punktéw ECTS 3




